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Rechenmaschine

Elmar Maier, Feldkirch (Qesterreich), ist als Erfinder genannt worden

Rechenmaschinen mit vorzugsweise von Hand
umspannbarem Maschinenkrper, zentraler Staffel-
walze, um diese angeordneten Schaltgliedern und Zif-
fernrollen sowie mit vorzugsweise der Dekadenver-
stellung dienenden, peripher und axial beweglichem
Rundwagen sind an sich bekannt. Die Ausbildung
der Rechenmaschine verlangt also, daf3 der Rechner
den Rundwagen nicht nur peripher, durchweg zwi-
schen Zeigefinger und Daumen, verdreht, sondern
daf} er ihn auch noch, beispielsweise zur Durchfiih-
rung der schon hervorgehobenen Dekadenverstellung,
anhebt und senkt. Diese Doppelbewegung bereitet,
je nach der Fingerfertigkeit des Rechners, mehr oder
weniger groBe Schwierigkeiten. Sie ist in jedem Falle
storend beim Schnellrechnen; sie fithrt zu einer
schnelleren Ermiidung der Hand, und die Axial-
bewegung stellt keine organische Fortsetzung der
peripheren Bewegungsform dar, so da8 sie bisher als
notwendiges Ubel betrachtet wurde.

Vorliegende Erfindung beruht auf der Erkenntnis,
daB es mdglich ist, den Rechner von dieser zusitz-
lichen Betitigungsbewegung zu entlasten. Zwar soll
die Bewegung selbst nicht in Fortfall kommen, da
sie das einfachste Mittet zur Dekadenverstellung ist,
aber es soll dem Rechner nicht zugemutet werden, sie
bewullt auszufithren. Demgem&fl kennzeichnet sich
vorliegende Erfindung, ausgehend von Rechen-
maschinen mit von Hand umspannbarem Maschinen-
korper, zentraler Staffelwalze, um diese angeordne-
ten Schaltgliedern und Ziffernrollen sowie der De-
kadenverstellung dienendem, peripher und axial be-
weglichem Rundwagen dadurch, daB8 Einrichtungen
zur selbsttitigen Umwandlung der ausschlieflich peri-
pheren Bewegung eines zur Betitigung des Rund-
wagens dienenden Schaltringes in Axialbewegungen
des Rundwagens vorgesehen sind.

Eine Ausfilhrungsméglichkeit der Erfindung
kennzeichnet sich durch die Verbindung einer peri-
phere Bewegungen des Zihlwerkkorpers des Rund-
wagens in den Dekadenstellungen ausschlieBenden
Vorrichtung mit zwischen Zihlwerkk6rper und Schalt-
ring des Rundwagens unter Axialverstellung des
letzteren wirksamen Nockenbahnen und Anlageglie-
dern an diese, die als Andruckrollen ausgebildet sein
konnen. Dabei werden die Nockenbahnen zweck-
miBig von einem Teil des Rundwagens gebildet, wih-
rend der Schaltring die Andruckrollen fiir die Nok-
kenbahn trigt, ohne daB die umgekehrte Anordnung
ausgeschlossen wire. Ein weiteres Ausfiihrungsbei-
spiel kennzeichnet sich durch die Verbindung einer
periphere Bewegungen des Zihlwerkkorpers des
Rundwagens in den Dekadenstellungen ausschlieBen-
den Vorrichtung mit zwischen Zahlwerkkorper und
Schaltring des Rundwagens unter Axialverstellung
des letzteren wirksamen Stelzen. Vorteilbaft werden
diese Stelzen im Schaltring drehbar gelagert und ihre
Enden sind in Wirkstellung an den Zahlwerkkdrper
angelegt. Auch hier ist die umgekehrte Mdglichkeit
nicht ausgeschlossen. Zweckmi#Big bildet dabei der
Rundwagen, insbesondere ein Zihlwerkring, An-
schldge fiir die Stelzen, etwa in Form einer radial
gezahnten Ringleiste.

Eine bevorzugte Ausfithrungsform fiir die Vor-
richtung zum Ausschlufl peripherer Bewegungen des
Ziahlwerkkorpers des Rundwagens in den Dekaden~
stellungen kennzeichnet sich dadurch, daB sie eine
am MaschinenkSrper angeordnete, gezahnte Ring-
leiste, einen Fixierring, aufweist, der bzw. dem ein

" Anschlag des Zahlwerkkorpers so zugeordnet ist, daB3

die Zdhne der Ringleiste bei in den Dekadenstellun-
gen in eine Zahmliicke eingerastetem Amnschlag des
Zihlwerkkoopers nur axiale Verstellbewegungen des
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letzteren zulassen, wihrend bei peripheren Bewegun-
gen des Rundwagens zwischen den Dekadenstellungen,
der Anschlag auf durch die Zahnkopfflichen gebilde-
ten Gleitflichen ruht.

Einzelheiten seien an Hand zweier Ausfiihrungs-
beispiele veranschaulicht, die zeichnerisch dargestellt
und im nachfolgenden beschrieben: sind.

Fig. 1 stellt die Gesamtansicht der Rechen-
maschine mit der erfindungsgemdB vorgeschlagenen,
Rundwagenbetitigung dar. Staffelwalze, Nullpuffer-
scheibe, Zehnerschaltkorper und Fiinfzackachsen sind
nur andeutungsweise gestrichelt eingezeichnet. Die
Zehnerschieber sind aus Griinden der besseren Uber-
sicht nicht eingezeichnet worden.

Fig. 2 zeigt in einem etwas grofleren MaBstab den
aus Fig. 1 ausgebrochenen und im Schnitt gezeich-
neten Teil.

Fig. 3 gibt einen senkrechten Schnitt nach Linie
III—III nach der Fig. 2 und im {ibrigen die Fig.2
in Seitenansicht wieder.

Fig. 4 gibt in der Darstellung der Fig. 3 eine Sei-
tenansicht mit teilweisem Schnitt gemif Linie IV-IV
der

Fig. 5 wieder, die ihrerseits in der -Schnittdarstel-
lung der Fig. 2 einen senkrechten Lingsschnitt durch
einen auBenliegenden Teil des Rundwagens ver-
anschaulicht.

Fig. 6 zeigt die Seitenansicht einer Rechen-
maschine mit Betitigungsringen aus federnd dehn-
barem Werkstoff, wobei aus Griinden zeichnerischer
Vereinfachung nicht von einer Rechenmaschine nach
den Fig. 1 bis 5, sondern von einer Rechenmaschine
mit dem in Fig. 7 im teilweisen Schnitt dargestellten
Schaltring vereinfachter Ausfilhrung ausgegangen
worden: ist.

Fig. 7 gibt den Schaltring der Rechenmaschine
teils in Ansicht, teils im Schnitt wieder.

Aus den Fig. 1 bis 3 ist zunfchst zu entnehmen,
dal3 es sich um eine Rechenmaschine mit von Hand
umspannbarem Maschinenkorper, mit zentraler Staf-
felwalze, um diese angeordneten Schaltgliedern und
Ziffernrollen sowie mit der Dekadenverstellung die-
nendem, peripher und axial beweglichem Rundwagen
handelt. Die Fig.1 und 2 lassen den Maschinen-
oder Grundkorper bei 1 erkennen. Der Rundwagen
2 besteht, wie insbesondere Fig. 2 zeigt, aus dem
Zihlwerkkorper 3, der Zihlwerkkappe 4, den Zihl-
werkachsen 5 und dem Zahlwerkring 6. Die Teile 3,
4 und 6 bilden dabei ein starres Ganzes, das relativ
zum Grundkorper 1 drehbar gelagert und axial ver-
schiebbar ist. Mit dem; Grundkorper 1 fest verbun-
den mittels der Schrauben 7 ist noch die Manschette
8, die zur Lagerung des Schaltringes 9 dient. Der
Schaltring 9 {iibergreift dabei den ringflanschartigen
Ansatz 1¢ des Zahlwerkringes 6. In den Schaltring 9
sind zwei um 180° gegeneinander versetzte Stifte 11
eingepreBt, auf welchen die Andruckrollen 12 dreh-
bar gelagert sind. Fig. 3 148t erkennen, da8 der Ring-
flansch 10 des Zihlwerkringes 6 dadurch zu einer
Nockenlaufbahn ausgestaltet ist, da3 die bei 13 er-

kennbaren, schiefen Ebenen verwirklicht worden sind.
Mit dem Grundkorper 1 ist weiter verbunden der
Fixierring 14, der durch die Ringleiste 15 abgeschlos-
sen ist. Die Ringleiste 15 ist, wie insbesondere Fig. 3
gestrichelt erkennen 14Bt, gezahnt, so daB auf je
einen Zahn 16 eine Zahmliicke 17 folgt. Die Uber-
ginge zwischen den Zahnliicken und den Zihnen
sind, wie man bei 18 erkennt, gut abgerundet, so dafl
ein etwa in Form eines Fixierstiftes ausgebildeter
Anschlag 19 unter dem Feder- und'oder Gewichts-
druck des Rundwagens an den so gebildeten Schrig-
fiichen nach unten gleitet, womit er bei schnell be-
wegtem Schaltring an der gegeniiberliegenden Ab-
schrigung kurz anprallt, somit der betitigenden Hand
das Gefiihl des Vorhandenseins des Anschlages ge-
geben wird. In einem solchen Falle kGnnen besondere
Rastfedern und ihnen zugeordnete Kerben zum er-
leichterten Aufsuchen der Dekadenstellungen in Fort-
fall kommen. Der im Zdhlwerkkorper 3 fest angeord-
nete Anschlag 19, der etwa die Form eines in die
Zahnliicken 17 genau passenden Stiftes besitzt, ist
der gezahnten Ringleiste 15 zugeordnet.

Die Wirkungsweise der Rechenmaschine nach den
Fig. 1 bis 3 folgende:

Wird Schaltring 9 verdreht und befindet sich der
Stift 19 gerade in einer Zahnliicke 17, das heifit in
einer Dekadenstellung, so ist dadurch der Z#hlwerk-
korper 3 mit den Teilen 4, 5, 6, 10 und den Fldchen
13 gegen periphere Bewegungen gesperrt. Nur die
Agxialverstellung der genannten Teile ist moglich. Sie
tritt deshalb ein, weil durch die angenommene peri-
phere Verdrehung des Schaltringes 9 die Rolle 12
gegen eine der schiefeny Ebenen 13 driickt und damit
auf diese eine axial gerichtete Verstellkraftkompo-
nente erzeugt, die die Teile 3, 4, 5, 6, 10 in die Héhe
treibt. Dadurch kommt der Stift 19 auBer Eingriff
mit der Zahnliicke 17/, in der er sich gerade befin-
det, so daB} eine periphere Verdrehung des gesamten
Rundwagens unter Einschluf8 des Schaltringes 9 ein-
tritt, bet der die Stirnfliche des Stiftes 19 iiber die
Kopfliche 20 eines Zahnes 16 gleitet. Eine nicht
gezeichnete Feder bzw. das Gewicht des Rundwagens
2 sorgen dafiir, dal der Stift 19 selbsttiitic in die
ndchste Zahnliicke 17 einfdllt, wenn die periphere
Bewegung des Schaltringes 9 nicht fortgesetzt wird.
Andernfalls werden wieder die Schriigflichen oder
schiefen Ebenen 13 unter Andruck der Rolle 12
wirksam, so daB8 eine Fortschaltung um eine weitere
Dekade stattfindet. Zur festen Verbindung des Fixier-
ringes 14 mit dem GrundkSrper 1 dienen dabei die
Stifte 21.

In der Ausfithrungsform der Erfindung gemif3
den Fig. 4 und 5 entsprechen gleichbezeichnete Teile
denen der Fig. 1 bis 3. Der Zshlwerkring ist nun-
mehr, da er gegeniiber dem Zihlwerkring 6 abgeiin-
dert ausgefiihrt ist, mit 22 bezeichnet. Er nimmt
nunmehr in einer Rille 23 ein geriffeltes Ringstiick
24, zweckmiBig mit radial gerichteter Zahnung, auf.
Auch der Schaltring 25 ist abweichend gestaltet. In
ihm befinden sich nunmehr vier um 90° versetzt ein-
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genietete Lagerbolzen 26 zur Lagerung der Stelzen
27, von denen je zwei gegeniiberliegende rechtssper-
rend und zwei andere linkssperrend ausgebildet sind.
Eine Feder 28 driickt die Stelze 27 im ruhenden Zu-
stand nach unten gegen den in den Schaltring 25 ein-
geprefiten Bolzen 29, so dafl die Klinke nicht in Ein-
griff mit der geriffelten Ringleiste 24 zu kommen ver-
mag. Im Wege der Stelze 27 liegen jedoch die Auf-
stellfedern 30. Sobald sich eine Stelze 27 gegen eine
Aufstellfeder 30 legt, verdreht sie sich um den Bol-
zen 26 und greift mit ihrer wirksamen Spitze 31 in
die Riffelung 24 ein. Die Riffelleiste 24 und der Zahl-
werkring 22 konnen sich jedoch nicht verdrehen, da
entsprechend dem Ausfiihrungsbeispiel nach den
Fig. 1 bis 3 der Fixierring 14 und der Sperrbolzen 19
vorgesehen sind, die eine Verdrehung der Teile 3,
4, 5, 22, 24 verhindern. Die Stelze 27 wird also im
Sinne einer Axialverstellung des Rundwagens wirk-
sam, wenn der Schaltring 25 peripher bewegt wird.
Eine periphere Verdrehung der Teile 3, 4, 5, 22,
24, 25 ist erst moglich, wenn der Sperrbolzen 19 aus
dem Bereich einer Zahnliicke 17 bzw, 17/, in der er
sich gerade befindet, herausgetreten ist. Dabei gleitet
die Stirnfliche des Sperrstiftes 19 wieder auf den
Kopfflichen 20 der Z#hne 16, bis er in die nichste
Zahnliicke einfillt, falls die periphere Verdrehung
des Schaltringes 25 nicht fortgesetzt wird. Bei dem
zweiten Ausfithrungsbeispiel sind die Uberginge zwi-
schen den Zahnliicken und den Zdhnen entsprechend
18 der Fig. 3 nicht angerundet. Statt dessen sind mit-
tels Schrauben 32 Rastfedern 33 an der Manschette
8 befestigt, die in am Schaltring 25 angeordnete Ker-
ben 34 einfallen kénnen. Durch das Wirksamwerden
der Stelzen 27 mit Hilfe der Aufstellfedern 30 ent-
steht bei der peripheren Betitigung des Schaltringes
25 ein der Betitigungsbewegung entgegengesetzt ge-
richteter Druck, der dem Rechner anzeigt, daB der
Schaltring auf Mittellage gebracht werden muB. Diese
Mittellage ist dann vorhanden, wenn die Rastfeder
33 in die Kerbe 34 eingerastet ist. Die Rastfeder 33
ist dabei zwischen je zwei um 90° versetzten Stelzen
27 vorgeschen, so daB nach beiden Drehrichtungen
der gleiche Weg zuriickzulegen ist.

Die Durchfithrung der Axialbewegung erfordert,
da der Rundwagen gegen auf ihn wirkende Feder-
und Schwerkrifte angehoben werden muB, einen
nicht unerheblichen, in peripherer Richtung zu ent-
wickelnden Kraftaufwand. Um die im allgemeinen
mit einer einzigen Hand durchzufiihrenden Dreh-
bewegungen zu erleichtern, sind zwar die gegenein-
ander zu verdrehenden Teile, durchweg das in der
Handmuschel liegende Gehduse und der mit den Fin-
gern der gleichen Hand bewegte Schaltring, auch
schon bei bisherigen Ausfithrungen mit Rindelierun-
gen versehen worden. Diese Ausbildung der Betiiti-
gungseinrichtung, mit der eine vdllig zufriedenstel-
lende Handhabung der bekannten Rechenmaschine
moglich war, da dort keine Axialbewegungen durch
Verdrehung des Schaltringes ausgelibt werden muBten,
reicht bei Rechenmaschinen mit selbsttitiger Um-
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wandlung der peripheren Schaltringbewegung in
Axialbewegungen des Rundwagens erfahrungsgemif
nicht mehr aus, um ein Gleiten der Fingerkuppen
tiber die Rindelierung oder ein Durchrutschen der
Maschine in der Handmuschel zu verhiiten, weil in-
folge der verhiltnismiBig geringen Reibung zwischen
der stets etwas Hautfett und oft auch Feuchtigkeit
aufweisenden Haut und dem bearbeiteten, wenn auch
geriffelten Werkstoff von Schaltring und Gehduse die
an sich mpglichst klein zu haltenden Finger- und
Handandruckkrifte nicht ausreichen, um das nun-
mehr bendtigte hhere Drehmoment gleit- und rutsch-
los zu iibertragern.

Die Ausbildung der oben vorgeschlagenen Re-
chenmaschinen soll deshalb so verbessert werden,
daf3 dadurch eine sichere Handhabung gew#hrleistet
ist.

Zu diesem Zwecke kOnnen an sich bekannte
rindelierte Betitigungsringe aus federnd dehnbarem
Werkstoff auf den von Hand gegeneinander zu ver-
drehenden Teilen angeordnet sein.

Vorteilhafterweise werden die Betitigungsringe
so ausgebildet, daB sie die gegeneinander zu verdre-
henden Teile straff umspannen oder daB sie in Ring-
nuten der zu verdrehenden Teile aufgenommen. sind,
wobei zweckmiBig je ein Betdtigungsring auf dem
Schaltring und auf dem Gehduseunterteil, das bei
Bedienung stets an dem Handballen zur Anlage
kommt, angeordnet ist, wic dies aus Fig. 6 und 7
hervorgeht.

In den Fig. 6 und 7 ist mit 35 das Geh#use der
Rechenmaschine bezeichnet, auf dem der Schaltring
36 in an sich bekannter Weise angeordnet ist. Der
Schaltring 36 trigt einen rdndelierten Betitigungsring
37 aus federnd dehnbarem Werkstoff, etwa aus
Weichgummi, der den Schaltring 36 straff umspannt.
Der Geh#useunterteil 38 der Maschine ist ebenfalls
mit einem rindelierten Betdtigungsring 39 ausgerii-
stet. Fig. 7 148t erkennen, daB der Schaltring 36 mit
einer Ringnut 40 versehen ist, in der der Betiti-
gungsring 37 aufgenommen ist. Bei Bedienung der
Rechenmaschine liegt der GehAuseunterteil 38 mit
dem Betitigungsring 39 in der Handmuschel, wihrend
Daumen und Zeigefinger bzw. Daumen: und Mittel-
finger der gleichen Hand zur Verdrehung des Schalt-
ringes benutzt werden.

Die in der Zeichnung dargestellten Rechenmaschi-
nen haben unabhingig von der Befestigungsart der
Betitigungsringe auf dem Maschinenk&rper bzw. auf
dem Schaltring den wesentlichen Vorteil, daB bei
Durchfithrung der Drehbewegungen zwischen. den. Fin-
gerkuppen und dem auf dem Schaltring angeordneten
Betiitigungsring sowie zwischen der Handmuschel
und dem am unteren Gehiuse angeordneten Betiti-
gungsring wesentlich groBere Haftreibungen auftre~
ten, als dies bei Verwendung metallischer Betfiti-
gungsringe mdoglich ist. Ein weiterer erheblicher Vor-
teil besteht darin, daff Befestigungselemente und
Funktionsteile wie Schrauben, Hebel und dergleichen,
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durch die Betitigungsringe tiberdeckt werden, und
daB die Befestigungseinrichtungen fiir die Ringe selbst
nicht in Erscheinung treten. Schlielich haben rin-
delierte Betitigungsringe aus federnd dehnbarem
Werkstoff den Vorteil, daB8 sich die Rechenmaschinen
vor allem in der Kiilte wesentlich angenchmer an-
fassen lassen als Maschinen, die ausschlieflich metal-
lische AuBenflichen aufweisen.

Die Befestigung der Betétigungsringe ist nur dann
erforderlich, wenn die Ringe in ihrem Durchmesser
nicht kleiner gehalten sind als der von ihnen zu um-
fassende Korper. ZweckmiBig werden die Ringe auf
die Metallteile aufpolymerisiert, aufgeklebt oder in
an sich bekannter Weise anderweitig mit den Metall-
teilen verbunden. Einfacher ist jedoch die Anord-
nung von Ringen, die die gegeneinander zu verdre-
henden Teile infolge ihrer Vorspannung straff um-
spannen, so daB eine zusitzliche Befestigung in Fort-
fall kommen kann, da dann Haftreibungskrifte zwi-
schen den Betitigungsringen und den Teilen, auf
denen die Ringe angeordnet sind, auftreten, die grof
genug sind, um Relativbewegungen zwischen den Be-
titigungsringen und den von ihnen zu umfassenden
Teilen. auszuschlieen. Die auftretenden Haftrei-
bungskrifte werden durch den Andruck der Finger-
kuppen bzw. der Handmusche]l bzw. des Handballens
bei Bedienung der Maschine noch zusitzlich erhdht,

PATENTANSPRUCH

Rechenmaschine mit von Hand umspannbarem
Maschinenkorper, zentraler Staffelwalze, um diese an-
geordneten Schaltgliedern und Ziffernrollen sowie der
Dekadenverstellung dienendem, peripher und axial
beweglichem Rundwagen, dadurch gekennzeichnet,
daf3 Einrichtungen (12, 13 bzw. 27, 30) zur selbst-
titigen Umwandlung der ausschlieflich peripheren
Bewegung eines zur Betitigung des Rundwagens (2)
dienenden Schaltringes (9 bzw 25) in Axialbewe-
gungen des Rundwagens vorgesehen sind.

UNTERANSPRUCHE

1. Rechenmaschine nach Patentanspruch, gekenn-
zeichnet durch Verbindung einer periphere Bewegun-
gen des Zahlwerkkorpers (3) des Rundwagens (2) in
den Dekadenstellungen ausschlieBenden Vorrichtung
(14—17, 19) mit zwischen Z&ahlwerkkorper (3) und
Schaltring (9) des Rundwagens unter Axialverstel~
lung des letzteren wirksamen Nockenbahnen (13) und
Anlagegliedern an diese.

2. Rechenmaschine nach Unteranspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, daB die Anlageglieder (12) als
Andruckrollen ausgebildet sind.

3. Rechenmaschine nach den Unteranspriichen 1
und 2, dadurch gekennzeichnet, dal die Nockenbahn
(13) von einem Teil des Rundwagens (2) gebildet ist,
wihrend der Schaltring (9) die Andruckrollen (12)
fiir die Nockenbahn trégt.

4., Rechenmaschine nach Unteranspruch 3, da-
durch gekennzeichnet, da3 die Nockenbahn (13) vom
Zzhlwerkring (6) des Rundwagens (2) gebildet ist.

5. Rechenmaschine nach Patentanspruch, gekenn-
zeichnet durch die Verbindung einer periphere Be-
wegungen des Zihlwerkkdrpers des Rundwagens (2)
in den Dekadenstellungen ausschlieBenden Vorrich-
tung (14 bis 17, 19) mit zwischen Zihlwerkkorper
(3) und Schaltring (25) des Rundwagens (2) unter
Axialverstellung des letzteren wirksamen Stelzen (27).

6. Rechenmaschine nach Unteranspruch 5, da-
durch gekennzeichnet, da3 die Stelzen (27) im Schalt-
ring (25) drehbar gelagert, und daB ihre Enden (31)
in Wirkstellung an den Zahlwerkkorper (3) angelegt
sind.

7. Rechenmaschine nach Unteranspruch 6, da-
durch gekennzeichnet, daB die Enden (31) der Stel-
zen (27) in Wirkstellung an den Zahlwerkring (6) des
Rundwagens (2) angelegt sind.

8. Rechenmaschine nach Unteranspruch 6, da-
durch gekennzeichnet, dafl der Rundwagen (2) An-
schldge fiir die Stelzen (27) bildet.

9. Rechenmaschine nach Unteranspruch 8, da-
durch gekennzeichnet, daB der Zihlwerkring (22)
des Rundwagens (2) Anschlige fiir die Stelzen (27)
bildet.

10. Rechenmaschine nach Unteranspruch 8, da-
durch gekennzeichnet, daf3 die Anschlige fiir die
Stelzen (27) in Form einer radial gezahnten Ring-
leiste (24) ausgebildet sind.

11. Rechenmaschine nach Patentanspruch, da-
durch gekennzeichnet, daBl die periphere Bewegungen
des Zahlwerkkorpers (3) des Rundwagens (2) in den
Dekadenstellungen ausschliefende Vorrichtung eine
am Maschinenkdrper (1) angeordnete, gezahnte Ring-
leiste (15) aufweist, der ein Anschlag (19) des Zihl-
werkkorpers (3) so zugeordnet ist, daB die Zahne
(16) bei in den Dekadenstellungen in eine Zahnliicke
(17, 17’) eingerastetem Anschlag (19) des Z#hlwerk-
korpers (3) nur axiale Verstellungen desselben zulas-
sen, wihrend bei peripheren Bewegungen des Zihl-
werkkorpers (3) zwischen den Zahnliicken der An-
schlag (19) auf einer von den Zahnkopfflichen (20)
gebildeten Gleitflache aufruht.

12. Rechenmaschine nach Unteranspruch 11, da-
durch gekennzeichnet, daB die Ubergiinge (18) zwi-
schen den Zihnen (16) und den Liicken (17) der ge-
zahnten Ringleiste (15) abgerundet sind.

13. Rechenmaschine nach Patentanspruch, da-
durch gekennzeichnet, daB eine am Maschinenkdrper
(1) befestigte Manschette (8) die Lagerfliche fiir den
Schaltring (9 bzw. 25) bildet.

14. Rechenmaschine nach Patentanspruch, da-
durch gekennzeichnet, dal Rastfedern (33) mit ihnen
zugeordneten Kerben (34) im Schaltring (25) zum
erleichterten Aufsuchen der Mittellage des Schalt-
ringes vorgesehen sind.

15. Rechenmaschine nach Patentanspruch, da-
durch gekennzeichnet, daB réindelierte Betitigungs-
ringe aus federnd dehnbarem Werkstoff auf von
Hand gegeneinander zu verdrehenden Teilen an-
geordnet sind.
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16. Rechenmaschine nach Unteranspruch 15, da-
durch gekennzeichnet, dafl wenigstens ein Betiti-
gungsring in einer Ringnut aufgenommen: ist.

17. Rechenmaschine nach Unteranspruch 15, da-

s durch gekennzeichnet, daf§ die Betitigungsringe ge-
geneinander zu verdrehende Teile straff umspannen.

364375

18. Rechenmaschine nach Unteranspruch 15, da-
durch gekennzeichnet, daB an dem Schaltring und an
dem: Geh#duseunterteil je ein Betitigungsring angeord-
net ist.

Contina Bureaux- und Rechenmaschinenfabrik
Aktiengesellschaft
Vertreter: Dr. Berthold Dukas, Ziirich
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