Erteilt auf Grund des Ersten Uberleitungsgesetzes vom 8. Juli 1949
(WiGBl. S. 175)

BUNDESREPUBLIK DEUTSCHLAND

9. APRIL 1953

DEUTSCHES PATENTAMT

PATENTSCHRIFT

M. 872 999
KLASSE 42m GRUPPE 12
p25807IXb/g2m D

AUSGEGEBEN AM

Curt Herzstark, Wien

ist als Erfinder genannt worden

10

Contina Bureaux- und Rechenmaschinenfabrik Aktien-Gesellschaft,
Mauren (Liechtenstein)

Kleinstformat-Rechenmaschine

Patentiert im Gebiet der Bundesrepublik Deutschland vom 21, Dezember 1948 an
Patentanmeldung bekanntgemacht am 31, Juli 1952
Patenterteilung bekanntgemacht am 26, Februar 1953
Die Prioritdt der Anmeldung in Osterreich vom 7, Méirz 1946 ist in Anspruch genommen

Die Erfindung bezieht sich auf Rechenmaschinen,
bei welchen die Zihlwerksglieder und die Ziffern-
ridchen des Resultatzihlwerkes und des Um-
drehungszihlwerkes im Kreis um ein ihnen gemein-
sames Antriebsorgan angeordnet sind. Bei dieser
bekannten speziellen Art von Rechenmaschinen
sind beide Zihlwerke in einem gemeinsamen kreis-
runden Gehduseraum in der gleichen: Ebene unter-
gebracht, so zwar, daf die Zihlwerksglieder des
Umdrehungszihlwerkes zwischen den Zihlwerks-
gliedern des Resultatzihlwerkes stehen und damit
keine einheitlichen Zahlenbilder ergeben.

Ferner sind bei diesen bekannten Rundbau-
Rechenmaschinen die Einstellschieber an der Deck-
platte der Maschine vorgesehen und in radial zur
Maschinenmitte verlaufenden Schlitzen gefiihrt.
Die gleiche Anordnung weisen die Achsen der mit

den Einstellrddchen gekuppelten Einstellschieber
auf. Da nun zwischen je zwei Einstellschiebern
bzw. Ziffernrollen des Resultatzdhlwerkes eine
Achse des Umdrehungszihlwerkes sich befindet,
liegen die Einstellschieber und dementsprechend
auch die Ziffernrollen sehr weit auseinander, so
daB die Stellenanzahl dieser Maschine, wenn sie
im Durchmesser nicht allzu grofi sein soll, eine
sehr beschrinkte ist. Es ist daher eine derartige
Ineinanderschachtelung der Glieder beider Zihl-
werke sowie die Anordnung der Einstellschieber
an der Oberseite der Rechenmaschine zur Aus-
fithrung einer Kleinst-Rechenmaschine ungeeignet,
wenn diese eine normale Stellenzahl erhalten soll.

Zur Beseitigung dieses Ubelstandes dieser be-
kannten Rundbau-Rechenmaschinen fiir vier Rech-

nungsarten wird auf die bei den bekannten pult-
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artigen Rechenmaschinen {ibliche, getrennte An-
ordnung des Resultatzihlwerkes vom Umdrehungs-
zihlwerk zuriickgegriffen und in einer Weise an-
gewendet, daB hierbei die rdumliche Trennung
der Zihlwerke und die raumverschwendende Bau-
art entfallt.

_Diese Aufgabe wird gemif der Erfindung da=

durch vorteilhaft gelost, daff die Zshlwerksglieder
des Resultatzihlwerkes und des Umdrehungszdhl-
werkes sowie die auf die Zihlwerksglieder ein-
wirkenden Glieder des Ubertragungswerkes in der
gleichen Kreisebene, jedoch in zwei zweckmifBig
durch einen die einwandfreie Lesbarkeit der Zahlen
beider Zahlwerke gewihrleistenden Winkelabstand
voneinander vollig getrennten Gruppen angeordnet
sind, und die Glieder des Umdrehungszéhlwerkes
zu den Gliedern gleicher Bauart des Resultatwerkes
um eine so grofie Winkelstellung versetzt sind, daB
bei der durch Drehen des Z#hlwerksgehduses statt-
findenden dekadenweisen Weiterschaltung des Ge-
samtzahiwerkes diejenigen Glieder des einen Zahl-
werkes, welche in den Bereich der Glieder des
Ubertragungswerkes fiir das andere Zihlwerk
kommen, eingriffsfrei bleiben. :

SchlieBlich besteht ein wesentliches Erfindungs-
merkmal auch noch darin, daf an dem vorzugs-
weise aus einer Staffelwalze bestehenden Antriebs-
element zwei dem Resultat- und Umdrehungszahl-
werk entsprechende, voneinander getrennte Zahn-
gruppen vorgesehen sind, von welchen die eine auf
das Resultat- und die andere auf das Umdrehungs-
zahlwerk einwirkt,

In der Zeichnung ist die erfindungsgeméfe Ein-
richtung in einer beispielsweisen Ausfithrungsform
dargestellt, wobei die Abbildungen nur die fiir das
Verstindnis der Erfindung notwendigen Teile der
Kleinrechenmaschine zeigén. Es zeigt die Abb. 1
einen Vertikalschnitt durch eine nur zum Teil dar-
gestellte Kleinrechenmaschine bei - eingeriicktem
Zihlwerk, wogegen aus Abb. 2 das gleiche Bild bei
ausgehobenem Zahlwerk ersichtlich ist. Die Abb: 3
und 4 stellen schematische Draufsichten auf das
Resultat- und Umdrehungszihlwerk in deren Nor-
malstellung und in einer um mehrere Dekaden aus
der Normalstellung verstellten Stellung dar. Die
Abb. 5, 6, 7 und 8 veranschaulichen auf die Erfin-
dung Bezug habende Einzelheiten der Kleinrechen-
maschine in schematischer Darstellung.’

Auf einer im Maschinenkorper I gelagerten Ver-
tikalwelle 2 sitzt das Antriebselement, welches aus
einer Staffelwalze W besteht, die an ihrem Umfang
zwei um 180° zueinander versetzte Zahngrup-
pen 2,2, aufweist (Abb.8), von welchen die
Gruppe 2, auf die Ubertragungsglieder 3 des. Re-
sultatwerkes R und die Gruppesz, auf die Uber-
tragungsglieder 4 des Umdrehungszihlwerkes U
einwirkt. Beide Zihlwerke R, U sind mit normaler
Stellenanzahl und  durchgehender Zehnertiiber-
tragung versehen.

Das Umdrehungszahlwerk U ist, wie die Abb. 3
und 4 zeigen, in dem vom Resultatwerk R frei ge-
lassenen Kreissektor, und zwar im selben Kreis
wie dieses im Z#hlwerksgehduse 5 angeordnet. Das

Zahlwerksgehiuse 5 sitzt auf einem zentralén,
hitlsenférmigen Fortsatz 6 des Zihlwerkskorpers
drehbar und axial verschiebbar und kann entgegen
der Wirkung einer Druckfeder 7 so weit angehoben
werden, daB die Ubertragungsridcheny 8 fiir die
Zahlenrollen g des Resultatwerkes und die Uber-
tragungsradchen 8 fiir die Zahlenrollen g’ des Um-
drehungszihlwerkes aufer Eingriff mit den Uber-
tragungsridchen 1o, II der Einstellglieder 3, 4
gelangen, In der in Abb.2 der Zeichnung ersicht-

Tichen Stellung des Zihlwerksgehduses 5 kann das

Gesamtzihlwerk dekadenweise weiter geschaltet
werden. Die Feststellung des Zahlwerksgehauses §
nach jeder dekadenweisen Verstellung erfolgt z. B.
durch einen Stift 12, der im Maschinenkorper 1
eingesetzt ist und in eine Rast 13 eines Rast-
kranzes des Zihlwerksgehiuses eingreift (Abb. 1, 2
und 7). Der Rastkranz besteht aus Aussparungen
13, die zur Aufnahme der Achsen 14 der Zahlen-
rollen g, o’ und der Ubertragungsridchen 8, 8 des
Restltatwerkes und des Umdrehungsgahlwerkes
dienen und noch so viel Raum frei haben, daB der
Stift 12 in den Rastraum zur Fixierung des Zahl-

| werksgehduses 5 eingreifen kann.

Bei dem relativ sehr Kkleinem Durchmesser der
Maschine verbleiben zwischen Resultatwerk und

Umdrehungszihlwerk nur kleine Abstinde, und -

auBerdem miissen auch die Winkelabstinde Zwi-
schen den Zahlwerksgliedern klein bemessen sein.
Bei dieser sowohl im Aufbau- wie auch in der

Handhabung #uBerst vorteilhaften Konstruktion

kommt beim dekadenweisen Weiterschalten des
Zihlwerkes das Resultatwerk in den Bereich des
Resultatwerkes., Damit bei dieser Verstellung die
Ubertragungsridchen 8 des Resultatwerkes nicht
mit den Ubertragungsridchen 11 fiir das Um-
drehungszihlwerk in Eingriff gelangen, sind die
Zahnglieder 8 des Resultatwerkes R gegenfiber den
gleich gebauten Zahngliedern 8’ des Umdrehungs-
zahlwerkes U um eine halbe Winkelteilung ¢ ver-
setzt (Abb. 3, 4 und 6). Der Winkelabstand der
ersten Stelle des Resultatwerkes R von der letzten
Stelle des Umdrehungszihlwerkes U bzw. der letz-
ten Stelle des Resultatwerkes von der ersten Stelle
des Umdrehungszihlwerkes betrigt daher 1%/ 1.
In der gleichen Weise sind auch die Ubertragungs-

ridchen 11 (Abb. 4, Gruppeu) des Umdrehungs-

zihlwerkes zu den Ubertragungsridchen 10 (Abb. 4,
Grupper) des Resultatwerkes R versetzt. Bei der
in Abb. 4 dargestellten Stellung des Gesamtzdhl-
werkes ist dieses z. B. um drei Dekaden aus der
Normalstellung verstellt, so daB sich je drei der
Zahnglieder 8, 9 bzw. &, ¢’ des Resultat- und Um-
drehungszihlwerkes zwischen den Ubertragungs-
radchen 11 bzw. 10 befinden und daher auBer Ein-
griff mit diesen bleiben (Abb. 6). ’

PATENTANSPRUCHE:

" 1. Kleinstformat - Rechenmaschine, bei wel-
cher die Zahlwerksglieder des Resultatzahl-
werkes und des Umdrehungszihlwerkes und die
auf sie einwirkenden Glieder des Uber-
tragungswerkes im Kreis um ein ihnen ge-
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meinsames Antriebsorgan angeordnet sind, da-
durch gekennzeichnet, daf die Zahlwerksglieder
des Resultatzihlwerkes und des Umdrehungs-
zéhlwerkes sowie die auf die Zihlwerksglieder
einwirkenden Glieder (10, 11) des Ubertra-
gungswerkes in der gleichen Kreisebene, jedoch
in zwei zweckmifBig durch einen die einwand-
freie Lesbarkeit der Zahlen beider Zihlwerke
gewdhrleistenden Winkelabstand voneinander
vollig getrennten Gruppen angeordnet sind und
die Glieder (8, ¢/, 11) des Umdrehungszihi-
werkes (U) zu den Gliedern (8, 9 und 10)
gleicher Bauart des Resultatwerkes um eine so
grofle Winkelstellung versetzt sind, daB bei
dem durch Drehen des Zihlwerksgehduses statt-
findenden dekadenweisen Weiterschalten des
Gesamtzihlwerkes diejenigen Glieder des einen

Zihlwerkes, welche in den Bereich der Glieder
des Ubertragungswerkes fiir das andere Zahl-
werk kommen, eingriffsfrei bleiben.

2. Kleinstformat-Rechenmaschine nach An-
spruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB an der
Staffelwalze zwei voneinander getrennte Zahn-
gruppen (2, 2,) vorgesehen sind, von denen die
eine Zahngruppe (2,) auf die Glieder des Re-
sultatzdhlwerkes und die zweite Zahngruppe auf
die Glieder des Umdrehungszihlwerkes ein-
wirkt,

3. Kleinstformat-Rechenmaschine nach An-
spruch 1, dadurch gekennzeiclinet, daB die zur
Unterbringung der Zahlenrollenachsen im Zahl-
werkskorper vorgesehenen Riume gleichzeitig
die Sperrasten (13) fiir den Sperrteil (14) der
Zéhlwerksfeststellvorrichtung bilden.

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen
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